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GUIA PARA USO DE CORRECCIONES VIA INTERNET EN SENSORES
LEICA Smart Rover

CONFIGURACION EN SENSORES Smart Rover. Firmware V5.

Para configurar un sensor Smart Rover para la recepcion de correcciones via IP tendremos que crear
una nueva configuracion con los parametros adecuados:

1. En el menu principal del GPS, iremos a Gestion y una vez dentro a Configuraciones,

710 %, L1 8% _,-* o PWEE
ELATH1230 I@ 8 L8 B  GESTION |@ CRE
Henid Principal S Configuraciones

(Nombre

IRTK MOVIL
SafeConfig

L

1 Levantar 2 Programas 3 Gestion

SmartRover PP Default

: R SmartRover RTK Default

44‘/ ﬁi SmartRover Ref Default
S

4 Impr/Expr & Config. 6 Herram.
[02a : : [ &%
I | CONT |NUEVO| EDIT |BORRA| HAS | |

@000

CONT | | |

O 0 6 @ @ O

y crearemos una nueva configuracion pulsando F2 (NUEVO), dandole un nombre representativo
(como GPRS, IBEREF...) y pulsando F1 (GRABA).

(Nombre

IRTK HOVIL
SafeConfig
SmartRover PP
SmartRover RTK
SmartRover Ref

Default
Default
Default

Af

CONT |NUEVO| EDIT |BORRA| HAS | |
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A continuacion iremos configurando cada una de las pantallas para trabajar con el GPS como
equipo movil con correcciones via internet.

1.1 Primero nos aparecera el Asistente de Configuracion y le indicaremos que
configuraremos “Todas las Pantallas” y pulsaremos F1 CONT, posteriormente en la siguiente
pantalla elegiremos el Idioma “SPANISH” y de nuevo F1 CONT.

A continuacion aparecera la pantalla de Unidades y Formatos donde podemos cambiar el
tipo de unidades y formato de las mismas, teniendo en cuenta que tal y como lo
configuremos tendremos en todas las aplicaciones estos formatos. Una vez terminado,
pulsaremos F1 CONT.

+
B & A

400 gon 4]

4 Decimales 4

CONT | | | BORRA] i | ! | I

1.2 Tras la configuracion de las Unidades y Formatos procedemos a la preconfiguracion del
Tiempo Real.

En esta pantalla tendremos que asegurarnos
de dejar activas las siguientes opciones. En
Modo T-Real: Mdvil, en Datos T-Real: el tipo

de correcciones que contenga la direccion IP Datos T-Rea:
a la que nos conectaremos, el Puerto: Puerto : ¢1ip-on |
dejaremos provisionalmente el “Clip-on” vy Dispositivo: <Clip-on>
Dispositivo: < Clip-on > (el dispositivo lo
cambiaremos en F5 DISPO), el Sensor Ref. Sensor Ref.: Desconec ielo
- Ref. Antena: Desconocido ¢
y Ref. Antena, es indiferente.
- [0ZAT
| CONT |HOVIL| |BuscA|D1SPO] |

Posteriormente volveremos a las pantallas @D & &6 O & O

de Tiempo Real a ajustar los parametros.
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Después de preconfigurar el Tiempo Real pasaremos a configurar la Antena y la Atura de
Antena, en la cual pondremos el modelo de antena que utilicemos y sus alturas (esto
normalmente viene preconfigurado). Finalmente pulsaremos F1 CONT.

1651 T Y T
CONFIG TooL2eT ﬁ'ﬂ B oo | |
Antenas y Altura de Antena >
Antena : ATX1230 en bhastén 1
Alt. Defecto :[EENTIT] -
Desplz Vert 0.000 n Pasaremos a configurar las Mascaras de Pantalla, las
Tipe Hedicidn: Vertical 4 cuales dejaremos las que tenemos por defecto y
pulsaremos F1 CONT.
ATt. Howil 2.000 n
| AT
CONT | l [ i | |

1.3 A continuacion pasaremos a la pantalla de Codific y Linework la cual dejaremos tal y
como viene por defecto y pasaremos a la siguiente pulsando F1 CONT.

1.4 En la siguiente pantalla Almacenamiento de observaciones pondremos Registro Obs:
Nunca y pasaremos a la siguiente pulsando F1 CONT.

1.5 En Configuracion de Ocupacion de Puntos pondremos los parametros que se muestran a
continuacion y teniendo en cuenta que para configurar el Criterio de Parada, pulsaremos
F3 (PARAM) y pondremos en Posiciones “1” y Actualiz. Posicion “0.2 s” y pasaremos a la
siguiente pantalla pulsando F1 CONT y F1 CONT.

17:11 Aylt=8% oo B N o AEA2 By, L1 RS . B N -_ir
CONFIG 8 L8 s‘ﬂ Boor e | CONFIG L2 & B
(triterio de Fin T1em|:|o Real X

e -
Fo:Dcupagon: Normal 4= Auto STOP/$Indicar basado en

Auto OCUPAC Pos Calidad < £ 0.05008

Auto PARAR : s :
CriterioPARAR: Calidad Alt < i 0.0700 m
petp Al Pararf , Para un nimero min de posic
Auto ALMACENA: 514 Pos e ibias 1
Beep al Graba: 51‘.-—] Actualiz Posicidén 0.20 s

: Q2A T _ [GZA T
CONT | | PARAH| | | i CONT | | | | | |

0060000 Q20000

1.6 Después vienen las pantallas de Control de Calidad, Plantillas de Identificacion, Registro
Sismico, Teclas Rapidas, Pantalla y Sonidos y Satélites.
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1.7 En esta ventana podemos elegir entre GPS y GPS y Glonass si huestro receptor y antena
estan preparados y tenemos activada la opcion de Glonass.

18 59 [T oy
CONFIG i 4l s =g
Configuracién Satélites %] NOTA: la opcion de GLONASS sélo nos permite utilizar
sat Sistema :[IIER  los mensajes LEICA, RTCM3.0, RTCM 18-19.
L2CTracking : Automatic 4
Hascara Elev : 10 °
Rerdids Seligl: Beepl | proseguimos por las ventanas de configuracion
Salud SV : Automatico ; 1
Migate Mult Automaticojlzl puIs’ando F1 CONT hasFa el fl.nall, grabandose los
parametros de configuracion y aplicandose.
AT
_CONT | I | saLup| l I

2. CONEXION A INTERNET

Una vez creada la configuracion para GPRS, pasaremos a establecer los parametros de la
conexion a internet entrando desde el mend principal a la opcién 5 Config. y una vez en ella
entraremos en la opcion 4 Dispositivos.

Dentro de la pantalla de dispositivos, en primer lugar nos desplazaremos a la opcion Internet y
pulsaremos F3 EDIT.

Aqui tendremos que indicar con que dispositivo nos conectaremos a Internet, para ello primero
seleccionamos en la linea Internet: Si (para que use internet como medio de recepcion de
correcciones). Tenemos 2 opciones de conexién con el teléfono movil; con conexion por el
Soporte GHT56, para el contrlodador RX1250 y teléfono en carcasa Leica alimentado por bateria,
o mediante Bluetooth con nuestro teléfono movil.

A. Teléfono de Leica (Siemens MC45, MC75...)

Selecionamos Puerto (Clip-on) y nos indicara que ya esta siendo usado y nos pedira autorizacion
para cerrar el Interface Tiempo Real, le indicaremos que SI pulsando F6. A continuacion con
F5 DISPO elegiremos el dispositivo con el que nos conectaremos a Internet (usualmente
Siemens MC75) el cual editaremos en F3 EDIT y comprobaremos que esté activado el GPRS.

Continuaremos pulsando F1 (GRABA) y F1 (CONT) y de nuevo en la pantalla de Internet
Interface indicaremos que Direccion IP: dinamica y en ID Usuario y Contrasena: la que nos
indique nuestro operador (Ver 7abla 1) y finalmente F1 CONT.
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2013 '
CONFIG

Internet

Puerto

Clip-on ¢
Dispositive

Siemens HC?5

Direccion I dinamico | _

ID Usuario: vodafone v
Q2af

CONT | | |BUscA| pISPO| |

1812 éyLi-5 S 182 %7 a3t - - &
CONFIE. DT B ooe CONFIG |@ -:%’Lz;? #1 & 0¢_
GPRS Internet Dispositivos
Nombre Siemens MC75 Hombre
ipo GSH B
GPRS |
Baudios 115200 «»
Paridad N'inguno‘
Bits Datos 84
Bit de Parada 14
Control Flujo RTS/CTS 1 -
~ [Taf Sentabnioscans M at
GRABA| | | ATCHD | PREDE| | _CONT |NUEVO| EDIT |BORRA| MAS | |
! !
18:11 o Bylt:aYN L
CONFIG |@ s gl wm o

Internet Interface
ATENCION: 956
PuciEste puerto ya esta

‘ CONT Tiempo Real

DirdTiempo Real ?

ID

pigjcenfigurado por el interface

éDesea cerrar el dinterface

[ No |

[ st |
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B. Teléfono con Bluetooth.

Seguiremos el mismo proceso explicado anteriormente, pero en la ventana Internet Interface, el
puerto de conexion sera uno de los 3 Bluetooth disponibles (que no esté utilizado por la
SmartAntena). Con F5 DISPO selecionamos la configuracion para el modelo de teléfono que usemos
y pulsamos F1 CONT.

Ya estamos preparados para buscar nuestro teléfono Bluetooth con F4 BUSCA. El Bluetooth del movil

debe estar activo y en modo Visible. Se nos ofrecera una lista de los dispositivos Bluetooth a nuestro
alcance de la cual elegiremos el teléfono.

807 %y L1= 7 P A R )
CONFIG ‘@ | Bl :
Internet Interface : GPRS Internet Dispositivos
Internet [Nombre
<Bluetooth 2>
Puerto Bluctooth 24 Hotorola Phone
Dispositivo <Bluetooth 2> —>
Siemens Phone
Sony Ericsson GSH
Direccion I dinamico ¥
ID Uswarjo:  ----- A
_ o At af
_CONT | l | Busca| pIsPol I CONT | NUEVO| EDIT |BORRA| MAS | |

Una vez aceptado el dispositivo debemos se nos pedira introducir un codigo (el mismo en el RX1250
y el teléfono movil), por ejemplo “0000” para asi vincularlos.

A continuacion de nuevo en la pantalla de Interfaces (Dispositivos) y en la misma linea de Internet
pulsaremos F4 CTRL que ahora estara activo e indicaremos el APN ,servidor de acceso a Internet por
GPRS, que podemos consultar a nuestro operador o en la 7abla 1.

Ti#m BT o b - - W 2017 L= 0 £ E"
| CONFIR |@? 2 & e CONFIG ‘ ?LH il B oo
Interfaces
Interface Puerti Dispositivo : Hanufact Hodelld
Tiempo Real
—>  APN 4 airtelnet.es|
{cont.) e

CONT | | EDIT | CTRL | | | CONT | | copIG] [ |

900000 900000
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En esta misma pantalla pulsaremos F3 CODIG e introduciremos el PIN y el PUK (opcional) de la
tarjeta SIM (solo para teléfonos en Puerto Clip-On).

Boar. ‘ o, L1 D 3 % ~» = @ Sinos equivocamos o queremos cambiar el PIN
LONFIG B L0 B ool 4
debemos pulsar antes el boton F5 BORRA.
fd s N Una vez configurado esto pulsaremos F1 (CONT) hasta
g ' que llegamos de nuevo a la pantalla de Interfaces
(Dispositivos).

Cuando salgamos de la configuracion de Internet y tras
@za® Unos segundos, si esta es correcta, debe aparecer una
CONT | | | | BORRA| || @ al lado del nimero de satélites, indicando que la

Q6 & 0 @ @ conexion a Internet esta lista.

3. DATOS EN TIEMPO REAL Y SERVIDOR NTRIP

Dentro de la pantalla de dispositivos, nos desplazaremos a la opcion Tiempo Real y pulsaremos
F3 (EDIT). Aqui tendremos que indicar con que puerto nos conectaremos a Internet, para ello
primero seleccionaremos en la linea Modo T-Real: Moévil, en Datos T-Real: el tipo de datos que
nos ofrece el Administrador de la Red (mirar Tabla 4) y en Puerto: Red 1, y luego F2 MOVIL.

20:18 %0 o v i - | ST b SO
CONFIG ‘ ?LH Al B ool CONFIG @ & L=a Bl
Hodo Tiempo Real Opciones Adicionales Ho\r11
Hodo T-Real: Howi1 4] General [HTRIF
Datos T-Rea: Leica 44 Aceptar Ref : Cualquier Recepci
Puerto ; Red 14 '
Dispositi\ro: Internet IRef. Network :mﬂﬂ
Envia ID Usua: No 4
Sensor Ref. :
[Ref. Antena: Desconocido 4
o 02af - : [aZA T
CONT | HOVIL] | BUSEA| BISFO] i CONT | | | GGa | | Pac |

tE1a Bl=0 oo B o
CONFIG ‘@ 9 L-a 951 Byl

A

G6A Posicion :[FYRTIEIEER (|
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En la pestafia General configuramos el tipo de Red a la que nos vamos a conectar, red i-MAX,
MAX, Cercana... (mirar 7abla 2). En enviar ID de Usuario: NO. En F4 GGA selecionamos

Automatico, para enviar nuestra posicién al Servidor.

Pulsaremos F1 CONT hasta salir de nuevo a la ventana de Iterfaces, donde pulsamos F4 CTRL,
para la gestion de los Servidores NTRIP.

16 38 1840 ‘ PR i P s = [
CONFIG + 7T B oo

%y L1
CONFIG i -
Selec. Puerta IP X
Il Nomhre : IBEREF

General |Rangos

Nombre
Usuario

Cliente ¥ Direccion IP : 217 .125.22.132
Puerta IP : 7023

Servidor g <Ninguno>Rkl
o ——»

Direccion IP : I L

Puerta IP N
AutoConect E No 4|+

. 1Q2a @ - IQ2A T
CONT | I | i | PAG | GRABA I | [

g4z | L= 7™ , £ M Jéql[

LONFIG + F B oL
Selec. Puerta IP X , .
Genera [fangos| Entrando en la linea de Servidor podremos crear los
|Nombre ; NET1 il i i
st : Cliente ] qye .v’ayamos a utilizar, e |nt.roducwemos la

direccion IP y el puerto correspondiente (ver Tabla

Servidor ; IBEREF 4| 3)
Direccion IP : 217.125.22.132 ’
Pwri 1B Th%3 En AutoConect dejamos NO, para ser el usuario el
AutoConect !_]Eﬁ:L gue inicie la conexion GPRS.

_ 0ZAT

CONT | | | | | PaG |

O ¢ & @ © O Volvemos a la Linea de Tiempo Real con F1 CONT.

En este momento ya tenemos lista la conexion a Internet y el Servidor que nos va a proveer las
correcciones. Para elegir entre los Productos que nos ofrece el servidor pulsamos F3 EDIT. De

nuevo F2 MOVIL y elegimos la pestafia NTRIP.
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Activamos la opcion de Usar NTRIP e introducimos el ID Usuario y Contrasefa que nos
proporcionara el Administrador de la Red (ver 7ab/a 3).

a8
CONFIG

Pulsamos F5 ORIGN para acceder al NTRIP Caster o Tabla
de Productos (correcciones) y escogemos el que nos

Beneral [NTRIP interese. (ver Tabla 4). Aceptamos con F1 CONT,
Usar NTRIP Si4 ;
veremos que queda marcado en la linea Mountpnt.

ID Usuari usuario
{econt.) -  -----
Contrased SRR
Hountpn t : [T

. 02 af
CONT | IR |oRIGN| PAG |

900000

Ya podemos salir al Menu Principal para comenzar a trabajar.

Para establecer la conexion y empezar a descargar las correcciones debemos encontrarnos en
cualquiera de las ventanas de los Programas (Levantamiento, Replanteo, Avance, Linea de
Referencia...) en las que aparezca F1 OCUPA.

Para conectar o desconectar pulsamos SHIFT-> F3 CONECT (o F3 DESCO). Deberan aparecer el
dibujo de unas Ondas sobre el Icono de la arroba @.

En este momento el equipo se conectara al Servidor y empezara la descarga de correciones para
trabajar con Precision, lo que indicara el parpadeo del Icono del rayo.

18:13 L1= 0™ L 5 814 Bl 0T oo B =4 @
Leventar | s 0 @4l m g’) - LEVANTAM é@LH@ A = I

Levantar: MEDICIOMNES X

Levant [Codigo[Anot[Mapal |

ID Punto i 0001 ID Punto

Codigo Pte : <Ninguno> 4+ Codigo Pto : <Ninguno> ¥

Linework N 1 Linework N b

Alt. Antena 2.0000 m Alt. Antena 2.0000 m

ca 3D o meeaa m cQ 3D R m

_ ~ [aZR® RED1: Servidor conectada _ [2A T

AYUDA| CONF |[CONECT INIC |INDIV|SALIR] OCUPA| CERCA| | |PT IN| PAG |

290 0000 Q060000

La desconexion GPRS se producira si la interrumpimos manualmente con SHIFT F3 DESCO, cuando
apaguemos el equipo, quitemos la bateria del soporte Clip-On del teléfono o recibamos en el
teléfono Bluetooth una llamada (para algunos modelos).
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TABLAS DE SERVIDORES NTRIP PARA CONEXION GPRS

Tabla 1.

RED GPRS

USUARIO

PASSWORD

APN

ORANGE CLIENTE AMENA internet
EUSKALTEL CLIENTE | EUSKALTEL | internet.euskaltel.mobi
* Son importantes las
Mayusculas/minasculas
Tabla 2.

DATOS TIEMPO REAL REF. NETWORK

NO RED RTCM 18,19 [ NINGUNO | CERCANA
RTCM 20,21 | NINGUNO | CERCANA
LEICA MAX; i-MAX
RED RTCM 3.0 MAX; FKP; VRS
RTCM 2.3 MAX; FKP; VRS
Tabla 3.

REDES

Page 10/11

RED IP USUARIO:CONTRASENA |PUERTO
IBEREF Madrid | 217.125.22.132 | solicitar en Iberef-gps.com 7023
Castillay Le6n | 193.146.230.81 anonimo:anonimo 2101

GUIPUZCOA 82.130.196.2 anonimo:1234 7015
EUREF IGN 80.38.104.84 anonimo:anonimo 2101
MURCIA Mednat 147.84.220.6 anonimo:anonimo 2101
MURCIA Regam | 147.84.210.177 anonimo:anonimo 2101
ICC Cataluia 84.88.72.26 anonimo:anonimo 8080
PAIS VASCO 212.142.249.54 anonimo:anonimo 2101
VALENCIA 193.145.205.121 anonimo:anonimo 2101
VIZCAYA 62.99.76.200 anonimo:anonimo 2101
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Tabla 4.
RED INDIVIDUAL CERCANA RED
IBEREF Madrid RTCM18-20 RTCM18;20 i-MAX
Castillay Ledn RTCM18,19 - v3.0 VRS(20,21-3.0) -MAC (3.1)
GUIPUZCOA RTCM 20,21- 3.0 i-MAX(RTCM3.0)
EUREF IGN RTCM18,19
MURCIA Mednat RTCM3.0 VRS(CMR,RTCM20-3.0)
MURCIA Regam RTCM18-3.0 RTCM18,19 i-MAX(RTCM3.0)
ICC Catalufia RTCM20,21 VRS(RTCM18-20-3.0)
PAIS VASCO RTCM18,19-3.0 VRS(CMR+,RTCM18-3.0)
VALENCIA RTCM18,20-3.0 MAX(RTCM3.0) VRS(RTCM18-3.0)
VIZCAYA RTCM18,19 i-MAX (RTCM3.1)
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